D-lift

Pneumatyczno-elektryczny
manipulator przemystowy Dentec

Przemystowa sita, milimetrowa precyzja.
Przenos tadunki przy minimalnym wysitku operatora.

Udzwig do 250 kg
Z tatwoscia unosi ciezkie detale,
redukujgc odczuwalny ciezar tadunku do zera.

Wysieg do 4 metrow
Petna swoboda manipulacji dzieki obrotowi osi 0 300°
i pionowemu zasiegowi do 2,5 m.

Ergonomia i bezpieczefistwo
Odcigza operatora i ogranicza ryzyko
urazow oraz wypadkow.

Dynamika i ptynnos¢ pracy
Predkos¢ podnoszenia i opuszczania do 05 m/s
zapewnia maksymalng wydajnos¢ cykli produkcyjnych.

Indywidualne chwytaki
MozliwosS¢ integracji z przyssawkami, magnesami
czy szczekami zaprojektowanymi pod Twoj

konkretny produkt.

Parametry techniczne

Parametr Wartosé

Maksymalny udzwig do 250 kg
Maksymalny wysieg do4m
Maksymalny zasieg ruchu w pionie do25m
Zakres katowy pracy 300° na pierwszej i drugiej osi
Szybkos¢ podnoszenia / opuszczania do 05 m/s
Sterowanie pneumatyczne + elektryczne
Wymagane ci$nienie pracy 06 - 08 MPa
Poziom hatasu <70 dB
\ Temperatura pracy od O°C do 45°C /

E@K Projektujemy urzadzenia do unkow pracy i procesu Klienta.
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Rysunki techniczne
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5.1. Rysunek techniczny modelu referencyjnego D-lift

H min =100
Z max = 2500

R min = 600

R max = 4000

5.3. Maksymalne zakresy pracy manipulatora

Projektujemy urzgdzenia dopasowane do warunkow pracy i procesu Klienta.
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